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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Konstrukcje uktadéw manipulacyjnych 1010225431010647658
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechatronika - studia niestacjonarne Il stopnia | (brak) 2/3

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mechatronika w srodkach transportu polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 10  Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 10 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Stanistaw Urbanski

email: stanislaw.urbanskii@put.poznan.pl
tel. 61 6652553

Maszyn Roboczych i Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Wiedza,z podstaw robotyki .pkm.mechaniki technicznej.teorii

1 Wiedza: mechanizméw.elektrotechniki,elektroniki i automatyki.
L . . | umiejetno$¢ rozwigzywania probleméw i zadan z podstaw konstrukcji maszyn w oparciu o
2 Umiejetnosci: | posiadang wiedze oraz umiejetnosé pozyskiwania informacji ze wskazanych zrédet
3 Kompetencje | zrozumienie koniecznosci poszerzania swoich kompetenciji, gotowo$é do podjecia wspétpracy
spoleczne w ramach zespotu

Cel przedmiotu:

Nauczenie studentéw wykorzystywania zdobytej dotychczas wiedzy do projektowania i konstruowania uktadéw
manipulacyjnych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1.1 Ma wiedze z zakresu realizacji procesu projektowo ? konstrukcyjnego (metody i srodki stosowane w procesie
konstruowania uktadéw manipulacyjnych - [K_W08]

2. Ma wiedze z zakresu modelowania struktur nosnych,kinematycznych,dynamicznych - [K_W08]
3. Nadawania cech konstrukcyjnych komponentom oraz ich doborem z katalogéw - [K_W08]

4. Zdobyta wiedza pozwala projektowac¢ i konstruowa¢ uktady manipulacyjne - [K_W08]
Umiejetnosci:

1. Potrafi przeprowadzi¢ proces projektowo ? konstrukcyjny od sformutowania problemu,po zdefiniowanie zadania
projektowego, oraz jego rozwigzanie - [K_U17]

2. Potraf przeprowadzi¢ analize konstrukcji - [K_U13]
3. Potrafi oceni¢ przydatnos¢ oraz dobra¢ wtasciwe tworzywo konstrukcyjne - [K_U15]
Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie potrzebe uczenia sig przez cate zycie, potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia si¢ innych osob. - [K_K01]
2. Ma $wiadomos$¢ waznosci i rozumienia pozatechnicznych aspektow i skutkow dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu
na srodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje - [K_K02]

3. Ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwtaszcza rozumie potrzebe formutowania i
przekazywania spoteczenstwu, w szczegdlnosci poprzez srodki masowego przekazu, informacji i opinii dotyczacych osiggnie¢
techniki i innych aspektéw dziatalnosci inzynierskiej. Podejmuje starania, aby przekazac takie informacje i opinie w sposoéb
powszechnie zrozumialy - [K_KO07]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Zaliczenie pisemne z wykfadu, zaliczenie .pracy projektowej

Tresci programowe

-- Proces projektowo ? konstrukcyjny uktadéw manipulacyjnych, ogéine i szczegdtowe zasady konstruowania, cechy
konstrukgiji, tolerancje i pasowania,skruktury konstrukcyjne i ich modele(
korpus,kolumny,prowadnice,tozyskowania,uszczelnienia.wrzeciona,sensory ,sterowniki,napedy)

Literatura podstawowa:

1. WrotnyL.T .;Kinematyka i dynamika maszyn technologicznych i robotéw przemystowych.Oficyna wyd.Polit.
Warszawskiej.Warszawa 1996

2. Tomaszewski k.; Roboty przemystowe ? Projektowanie ukladow mechanicznych.Wyd. N-T Warszawa 1993
3. Honczarenko J.;Obrabiarki sterowane numerycznie.Wyd. N-T Warszawa 2008
4. Praca zbiorowa.Urzgdzenia i systemy mechatroniczne.Cz.1 i 2. Wyd, ?rea? Warszawa2009

Literatura uzupetniajaca:

1. R.Nordmann,H.Birkhofer.Maschinenelemente und Mechatronik. Aachen: Shaker,2001

2. Praca zbiorowa.Podstawy robotyki.Teoria i elementy manipulatoréw i robotow.Wyd. N-T Warszawa 1999
3. Bahl G., Beitz W., Nauka konstruowania, WNT, Warszawa 1984

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadzie 10
2. Konsultacje dotyczgce materialu przekazanego na wyktadach 2
3. Przygotowanie do egzaminu 10
4. Udziat w egzaminie 2
5. Udziat w zajeciach projektowych 10
6. Przygotowanie projektu 20
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 54
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 24
Zajecia o charakterze praktycznym 10
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